POTIMART Phase 4
www.potimart.org
Programmes Open source pour le Traitement de l’Information Multimodale et l’Analyse des Réseaux de Transport
NOTE 2 : RENSEIGNEMENTS SCIENTIFIQUES

1 - SITUATION ACTUELLE DU SUJET DE RECHERCHE ET CONTEXTE

Le projet de recherche POTIMART s’intéresse au développement d’un SIG (Système d’Information Géographique) Transport basé sur des logiciels libres. Ce SIG Transport (SIG-T) a but objectif de fournir des outils d’étude et d’analyse des offres de transport (Véhicules Particulier, Transport en Commun, modes actifs, etc.) de centrales d’information multimodales qui commencent à être constituées par bassins de déplacement (agglomérations ou territoires plus vastes) en France et ailleurs.
2 - PLAN DE RECHERCHE

Objectif général des travaux
Depuis 2007, le CETE Méditerranée, bureau d’étude public, les sociétés Dryade et MobiGIS, ont associé leurs compétences respectives autour du projet POTIMART, pour démontrer les caractéristiques fonctionnelles en matière de modélisation de réseaux de transport de personnes et d’analyses multimodales à partir des logiciels libres Chouette et de la solution SIG QuantumGIS et PostGIS.
Les apports essentiels de POTIMART sont de:

· Visualiser, donner la connaissance et la maîtrise de son réseau par les cartes et la puissance du SIG

· Offrir des fonctions de saisie, de calcul, de représentation d’indicateurs métiers tels que la validation des titres de transport ou les taux de fréquentation

· Offrir des fonctions d’analyse des réseaux de transport

Une vision communautaire: le projet est 100% open source, bénéficiant potentiellement d’une large communauté de développeurs et d’utilisateurs. La documentation intégrée doit faciliter la communication nationale et internationale. Les productions POTIMART sont accessibles via le site http://potimart.org/telechargements.html:

· Le code source des applications est téléchargeable  sur le site GitHub (social coding)
· Une démonstration utilisant les données du réseau urbain de Tisséo - Toulouse (90 lignes, plus de 3000 arrêts) est également disponible.

Enjeux

Les partenaires du projet POTIMART ambitionnent de développer une plate-forme SIG T de dimension internationale. Les technologies des logiciels libres, les normes de modélisation d’offres de transport et les standards de l’information géographiques, ainsi que les fonctions d’analyse des réseaux de transport multimodaux sont les principales thématiques de recherche.

Plus précisément, les partenaires envisagent réaliser pour des clients des prestations de services, développements spécifiques et conseils, autour de cette plate-forme. Les partenaires pensent que la plate-forme POTIMART, logiciels libres, offrira des solutions à moindre coûts pour des collectivités de petites et moyennes tailles.
Description globale des travaux de la Phase 4
Dans la troisième phase du projet, les partenaires ont positionné POTIMART comme un outil de visualisation et d’analyse du réseau transport en commun modélisée au format Neptune.

La phase 4 du projet s’inscrit pleinement dans la continuité des travaux POTIMART menés dans les phases précédentes, ainsi qu’en compléments des projets CAMERA, Chouette et de l’Agence Française de l’Information Multimodale et de la Billettique (AFIMB).
Les partenaires du projet envisagent de mener les actions suivantes dans la phase 4 :

· Déploiement des outils (dans le contexte d’une AOT, concours d’idées de l’OpenData),

· Développement de nouvelles fonctionnalités,
· Communication et valorisation.
Conséquences attendues

En déployant les outils POTIMART dans le cadre de projets applicatifs pilotes (pour un service étude d’une Autorité Organisatrice des Transport, concours d’idées de l’Open Data), les partenaires du projet souhaitent faire la promotion des SIG-T pour l’analyse des référentiels normés TC et voir multimodaux. L’idée sous-jacente est de développer une communauté d’utilisateurs, de développeur, et des prescripteurs.
POTIMART Phase 4 ambitionne de mettre à disposition de la communauté une suite de logiciels libres offrant des fonctions avancées de visualisation de réseaux de transport et  d’analyse. Ces logiciels seront implémentés dans une architecture SIG ouverte, interopérable avec les Systèmes d’Information Voyageurs, d’Aide à l’Exploitation, etc.. Les partenaires mettront à disposition de la communauté un ensemble de documentations, de démonstrations et de logiciels opérationnels.
Recherches ou développements ultérieurs envisagés

A la suite de cette phase, POTIMART offrira de multiples opportunités en R&D tels que l’étude de l’interopérabilité entre POTIMART et les SIG commerciaux, l’intégration de normes de modélisation de réseaux de transport, la prise en compte des conditions de circulation et des perturbations, ou le développement de nouvelles fonctions d’analyse (« navigabilité » des graphes, simulation, calcul de matrices Origines/Destinations et des k plus courts chemins, affectation de passagers aux bus pour le TAD, etc.).
3 - ECHEANCIER DES TRAVAUX

La durée totale du projet est de 8 mois et le démarrage est prévu au mois d’avril. Les dépenses des partenaires hors CETE Méditerranées sont estimées  à 63 k€ HT. Le financement demandé est de 50K€ HT.
	Principales tâches
	Fin
	Durée

	Déploiement des outils (contexte d’un AOT ou dans le cadre de concours d’idées de l’OpenData)
	T0+ 8 mois
	8 mois

	Développement de nouvelles fonctionnalités
	T0+ 6 mois
	4 mois

	Communication et valorisation
	T0+ 8 mois
	4 mois


	Exécutants
	Rôle

	Société MobiGIS


	Coordination du projet

Déploiement sur site
Conception et réalisation technique : modélisation de réseau multimodaux, algorithmes, SIG, Inspire, packaging des outils
Valorisation

	Société Dryade


	Analyse des besoins

Déploiement sur site 

Conception et réalisation technique: modélisation de réseau TC, interface de l’outil Chouette, algorithmes, scripting, packaging des outils
Valorisation

	Cete Méditerranée


	Rédaction de la documentation
Validation des outils et du packaging
Valorisation


4 - MOYENS DES LABORATOIRES OU SOUS-TRAITANTS EN PERSONNEL ET EQUIPEMENT

Les partenaires du projet participent à de nombreux travaux de normalisation de réseaux de transport (normes Transmodel, Neptune/Chouette et Siri, Netex). Certains travaux sont menés en collaboration avec le CERTU ou dans le cadre de projets européens.

Les sociétés Dryade et MobiGIS, réalisent en autres des travaux R&D autour de moteurs de recherche d’itinéraires: calculateur d’itinéraire du site www.ratp.fr, référentiel des lieux d’arrêts pour le STIF, et travaux de recherche de développement de fonctions d’analyses multimodales avec le CNRS-LAAS.
5 - CONTACTS PREVUS AVEC D’AUTRES LABORATOIRES OU SOUS-TRAITANTS

A ce stade du projet, il n’y a pas de contacts prévus avec d’autres laboratoires ou sous-traitants. Cependant, des contacts pourront être établis en France ou à l’étranger en fonction des opportunités comme par exemple autour de projets menés par le LET à Lyon ou par le  « SETGIS » de l’Université de Belfort.
Egalement les réalisations de POTIMART Phase 4 pourront être mises en synergie avec les projets de l’Agence Française de l’Information Multimodale et de la Billettique (AFIMB).
Annexe – DETAILS DE LA PHASE 4
Tâche 1 : Déploiement des outils POTIMART
Il apparaît important aux partenaires de déployer les outils POTIMART pour répondre à des besoins concrets, tant sur le plan de la communication que sur la possibilité d’être confronter aux utilisateurs. Pour cela, les partenaires envisagent :

· de mettre en œuvre des services/applicatifs SIG-T dans un contexte utilisateur AOT, exploitants de réseau, utilisateurs de Chouette, etc.
· d’inscrire à des concours d’idées dans l’OpenData : Les agglomérations de Lilles et Nantes ont libéré leurs données TC et d'autres agglomérations vont très probablement libérer les données au format Neptune ou GTFS.
Tâche 2 : Développement de nouvelles fonctionnalités
Les partenaires envisagent de compléter la boîte à outils POTIMART selon 3 axes : Nouvelles fonctions d’analyse, Enrichissement du modèle de données, consolidation de l’architecture. Les thématiques et fonctions à développer pourront être modifiées/enrichies en fonction des positionnements et orientations issues des besoins de la tâche 1 (site d’expérimentation ou concours d’idées). La liste d’évolutions ci-dessous est fournie à titre indicatif :
· Nouvelles fonctions d’analyse
· Visualisation de l’offre TC 
· Synthèse (niveaux de service/vitesse moyenne, fréquence de passage)

· Sens des lignes et des missions directement sur le tracé cartographique (fléchage entre les arrêts par exemple)
· Lignes TC calées sur la voirie à la place de tracés « vol d’oiseau »

· Visualisation des correspondances/point d’accès/informations PMR

· Modifications/saisie de l’offre TC 

· Rajout de fonctions de recherche d'itinéraire et d’isochrone
· Enrichissement du modèle de données

· Prise en compte de GTFS  comme source de données possible

· Etude de l’intégration du mode vélo
· Consolidation de l’architecture

· Enrichissement de l’extension POTIMART dans le SIG QGIS

· Meilleure intégration avec Chouette

· Développement d’un modèle de script en Python

· Interface web via un serveur Ruby on Rails
Tâche 3 : Valorisation de la boite à outils

Il s’agit de consolider et «packager» les outils développés pour les rendre accessibles par le plus grand nombre d’utilisateurs :
· Production de plaquettes commerciales
· Rédaction d’un manuel utilisateur

· Enrichissement des démonstrations
Les démonstrations réalisées (visualisation de réseau TC, analyse SIG, etc.) lors des phases précédentes POTIMART seront enrichies en fonction des nouvelles fonctionnalités de la tâche 2.

Sera fourni aux utilisateurs (sur CD ou en téléchargement) un environnement de démonstration sous la forme d’une machine virtuelle comprenant une base de données de test (données voirie et offre théorique Transport Collectif), le logiciel SIG et les scripts permettant d’effectuer et de visualiser les traitements SIG Transport.

· Téléchargement des codes sources
Le code source des applications (librairies Ruby, requêtes d’importation des données voirie, TC format Neptune, requêtes SIG) sera mis en téléchargement sur le site GitHub (social coding).[image: image1.png]



