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Principes de sélection d’un évènement

Utilisation des CAM / DENM  (avec way-points):

Historique de la trajectoire de chaque véhicule

Map-matching avec Navigation

Couplage avec Caméra détection de voie (ADAS)

Prédiction de rencontre / ou pas  selon trajectoire

Information à plus de 5s

Ecran central

Alarme à moins de 5s
Vision Tête Haute,
Pédale active

100m
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Informations/ Alarmes Sécurité routière 

Information / Alarme Travaux fournie par l’infrastructure (PCE + 

UBR) ou signalée par d’autres usagers (relayage DENMs)

Information / Alarme Bouchon signalée par d’autres véhicules 

(détection automatique ou action conducteur)

Information / Alarme Véhicule Immobilisé signalée 

automatiquement par le véhicule ou volontairement par le 

conducteur ou par d’autres usagers.

Information / Alarme  Obstacle sur la route /Piéton signalée 

automatiquement ou volontairement par d’autres usagers

Information / Alarme Véhicule en contre sens signalée 

automatiquement par le véhicule ou volontairement par le 

conducteur, ou par d’autres usagers.

Information / Alarme  Météo Faible Visibilité / Stabilité signalée 

automatiquement par le véhicule (essuie vitres / ESP)
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Cas d’usage SR15

Sécurité et Gestion trafic locale en intersection 

Violation de signal: Le véhicule en faute (TTC1) prévient les véhicules environnants. 

Le véhicule les deux véhicules alarment leur conducteur

Onde Verte: Le cycle des feux transmis aux véhicules est traité par chacun d’eux 

pour définir une vitesse de passage optimale.  

Diffusion de messages SPAT sur la localisation et l’état des feux par une UBR locale.

TTC1

TTC2
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Gestion trafic centre de contrôle

Remontée d’informations (CAM, DENM)

Limites de vitesses Contextuelles (IVI)

Panneaux à Message Variables (PMV)

Info trafic et Itinéraire Recommandé

CAM

DENM

DATEX II

UBRIHM 
Le 
conducteur
signale un 
bouchon
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Mobilité:  Covoiturage opportuniste

Demande (date, destination, identité..) par 3G vers serveur

Redescente vers réseau UBR(s) ITS-G5

CAM

DENM

UBR(s)

ITS-G5

Demande de covoiturage 
immédiat pour PREDIM.
RDV à 500m. 
OUI ?                       NON ?

Nomade

3G
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Notifications Points d’Intérêts

Médée et Jason
Opéra Royal de Versailles
Château de Versailles, 
Place d’Armes

POINT DE CHARGE 

VEHICULE ELECTRIQUE

DIFFUSION A TOUS

Clip Vidéo

COMMERCE ELECTRONIQUE

LOCAL

Réservation et 

micro- paiement dans 

Véhicule.

DIFFUSION COMMUNAUTE
Médée et Jason
Opéra Royal de 
Versailles
Château de Versailles, 
Place d’Armes


